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VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

Die Diskrete “ Eemente - Methoge

Anwendung in der
Parfikelsimulation

Jedes Partikel wird individuell
berechnet!




\ | | <&
5 2 CAMPUS
’ 4 oL vt A
Mo "‘ r".,“', ur- L N ¥ N GRAZ
17&:.‘)"". i /‘a“‘" N\ \ e FACHHOTHSCHULE DER WIRTSCHAFT
v f ol | L VY] PYLT ,,,‘_-',-' R \
3wy it R AL

VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

Kompostanalyse
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VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

Modelloldung = virtueller Kompost

Definition des Materialmodells Erde Holz Stein
Partikeltypen / GréBenverteilung E -, s /o/ﬁ’,
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Mathematische Modelle
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VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

Modelloldung = virtueller Kompost

Definition des Materialmodells Experiment Simulation

Partikeltypen / GréBenverteilung

Mathematische Modelle

Kalibration

diverse Schiuttwinkelversuche
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VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

Simulction aes S

COPI0ZESSES

Particle Group

(<ind>)

st_Anteil_Stein

2 - Kompo.

B

st_Anteil_Holz

1 - Kompo.

st_Anteil_Erde

0 - Kompo.
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VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

SiMmulatioNsergenis

X; = Durchschnittliche Experiment: x, = 25 mm Simulation: x, = 28 mm
PartikelgroBe

Ergebnis - zufriedenstellend:

Ax; =3 mm
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VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

Opfimierund

Anderung der
Rotationsgeschwindigkeit

Variationen von Sassssssssasassss
H H .................
unterschiedlichen Sasasasesasasases

Sieblochungen
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VIRTUELLE MODELLBILDUNG ZUR ORIIMIERUNG EINER SIEBMASCHINE

WeterfUunrende Sienulationen

VerschleiRsimulation

Abbildung elastischer
Kunststofffolien

elastische Kunststofffolien
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